11.1.20 Analyticka geometrie v prostoru

Predpoklady:

Pr. 1. Které rovnice vyjatliji v prostoru stejny typ utvaru jako v ro¥ihKteré rovnice
naopak swj vyznam néni?

PF. 2:  Je dan bodA[-1;2;3 a gimka p:{[1+t;2— 2;3+ 2] 10 R} . Zapis obecnou

rovnici roviny, ktera prochazi bodefna : a) je kolma naipmku p
b) prochazi fimkoup.

PF. 3: Rozhodni, zda body 0,0, 2], B[3,2,5], C[4,1,5, D[0,4, 2] leZi v jedné rovi&

Navrhni, co nejvice moznych postymdhadni jejich p&etni narénost a
nejrychlejsi z nich prov&

Pr. 4. Ur¢i hodnotu parameira ad tak, aby pimka p ={[1+t;a— 2;3+ at] tad R} tak,
aby gimkap leZela v rovig x+2y+z+d =0.

ra=3,d=-10
Pr. 5: Napis parametrickou a neparametrickou rovnicimgyktera prochazi body
A[2,2,1, B[-2,3 8 rovnokZné s osouw.

[x=2-4at+s;y=2+t;z=1 T SOR; H-2z- 13 D

Pr.6:  Urcete odchylku imky p={[t;1+2t;-t] tOR} aroviny x+3y-5z-1= Q

- [55°54]

H PF. 7:  Urgi vzdalenost bodB[1,0,3 od gimky urtené bodemA[0,2,1] a vektorem
‘ v=(11-1).



Pr. 8: Urcete odchylku rovirACF a ACB krychle ABCDEFGH. Soustavu saadnic zvolte
vhodre sami.

 [54°44]

PF. 9: NapiSte rovnici pimky g, ktera je pravouhlym gmétem gimky
P :{[1—t;2+ Z;4+ 3] t0O R} do roviny p:2x+3y—-z- 6= Q.

- [{[-1+16s,6-25s10- 435]; sOR}]

Shrnuti:



